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การเดินเรือ (Navigation)  

          ทะเล เปนแหลงธรรมชาติใหญที่สดุที่มนุษยใชหาประโยชนมาเปนเวลานบัพันปแลว  ไม
วาจะ  เปนการแสวงหาประโยชนจากทรัพยากรที่มีอยูในทะเล หรือใชเปนเสนทางเดินทางไปแสวงหา
ประโยชนในดนิแดนอื่น   การไดมาซึ่งประโยชนดังกลาวมนษุยใช  “ เรือ ” เปนพาหนะในการเดินทาง  
การเดินเรือ  จึงมีปรากฏมานับแตบัดนั้น 

การเดินเรือ เปนทั้งศิลปและศาสตรที่มนุษยใชนําเรือไปแสวงหาประโยชนตามแหลงทรัพยากร
ตาง ๆ  ไดอยางถูกตองและปลอดภัย  การเดินเรือในยคุแรกเปนการเดินเรือตามแนวชายฝงทะเล  ไปยัง
แหลงประมง  ตามกองหิน  แนวประการงั หรือบริเวณที่มีปลาชุกชุม ไปทําการคาตามหัวเมืองชายฝงทะเล   
เปนตน  การเดินเรือใชที่หมายบนฝงหรอืเกาะแกงตาง ๆ นําเรือไปยังที่หมาย เรียกการเดินเรือแบบน้ีวา   
เดินเรือชายฝง ตอมามนษุยมีการแยงชิงทรพัยากรกันมากขึ้น จึงจําเปนตองขยายเขตการเดนิเรือออกไป    
เพ่ือหาแหลงทรัพยากรใหม การเดินเรือไปยังที่หมายไกลฝงนี้ มนุษยใชความรูที่ไดจากการศึกษาตาํแหนง
และการเคลื่อนที่ของวตัถทุองฟาในการนําเรือ  เรียกการเดินเรือน้ีวา  เดินเรอืดาราศาสตร และใน    
ยุคปจจุบันการเดินเรือไมมีขอจํากัด มนุษยใชววิัฒนาการทางเทคโนโลยีมาชวยในการเดินเรือ เรียกวา  
เดินเรืออิเลก็ทรอนิกส 

ตําบลที่เรือทีถู่กตองเปนสิ่งสําคัญที่สุดในการเดินเรือ  การเดินเรือในแตละประเภทที่กลาวมาแลว
จึงมีวิธีหาตําบลที่หลายวิธ ีใหนักเดินเรอืใชหาตําบลที่ไดอยางถูกตองและรวดเร็ว การหาตําบลที่   กลาว
โดยทั่วไปแลว คือ  การหาความสัมพนัธของตําบลที่ทีต่องการรูพิกัด  กับ  ตําบลที่ที่รูพิกัดแลว       
เชน   เวลา ๑๒๐๐  ตนหน เรือรบหลวงเจาพระยา แบริ่งกระโจมไฟเกาะกูดได ๐๓๐o และใชเรดาร      
วัดระยะได  ๓.๕  ไมล  หมายความวา  เรือรบหลวงเจาพระยา (ตําบลทีท่ี่ตองการรูพิกัด)  อยูในทิศ  
๒๑๐o  และหางจากเกาะกูด (ตําบลที่ที่รูพิกดัแลว)  ๓.๕  ไมล  เม่ือตองการรูพิกัดของ เรือรบหลวงเจาพระยา  
ตนหนตองนําคานี้ไปพลอตในแผนทีเ่ดินเรอืตอไป  เปนตน   ดังนั้นกอนที่นักเดินเรือจะเรยีนรูวิธกีาร
เดินเรือ ประเภทตาง ๆ  จึงจําเปนตองทาํความเขาใจกับระบบพิกัดใหดีเสียกอน 
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ระบบพิกัด ( Coordinate systems ) 
ในการเดินเรือการหาตําบลทีเ่รืออยางถูกตองและรวดเรว็ เปนสิง่สําคัญประการแรกที่นักเดินเรือ   

จะตองปฏิบตั ิ ตามที่กลาวมาแลววาการหาตําบลที่เปนการหาความสัมพันธของตําบลที่ทีต่องการรูพิกัด  
กับตําบลทีท่ี่รูพิกัดแลว    พิกัดที่ใชในการหาตําบลที่เรือน้ีมีเพียง  ๒  ระบบ  คือ  ระบบทีใ่ชกบัวตัถทุี่อยู
บนพ้ืนผิวของโลก (The earth’s system of coordinates) ซ่ึงเรียกพิกัดนี้วา พิกัดภูมิศาสตร 
(Geographic coordinates)  และระบบที่ใชกับวัตถทุองฟา (The celestial’s system of coordinates)    
เรียกพิกัดนี้วา  พิกัดทองฟา (Celestial coordinates) ระบบพิกัดทัง้สองระบบนี้นักเดินเรือจะตองเขาใจ 
อยางถองแทและรูถึงความสัมพันธของระบบทั้งสองดวย   การหาตําบลที่เรือจึงจะกระทําไดอยางถูกตอง    
และรวดเร็ว   โดยเฉพาะการเดินเรือดาราศาสตร     

พิกัดภูมิศาสตร ( Geographic coordinates )  

ระบบของพิกัดภูมิศาสตรน้ี  กําหนดใหโลกมีลักษณะเปนทรงกลม จุดศูนยกลางของระบบอยูที่
จุดศูนยกลางของโลก โลกหมุนรอบตัวเองจากทิศตะวันตกไปยังทศิตะวันออก รอบแกนของโลก แกน
ของโลกเปนเสนตรง ลากผานจุดศูนยกลางของโลกตัดผิวของทรงกลมที่  ข้ัวโลกเหนือ (North pole, Pn)   
และ ข้ัวโลกใต (South pole, Ps) 

หากใช plane ตัดผานทรงกลมของโลก  โดยใหตั้งฉากกับแกนของโลกที่จุดศูนยกลาง  รอยตัดที่
ผิวของโลกจะมีระยะหางจากขั้วโลกเหนือและขัว้โลกใตตามผิวของโลกเทากันตลอด  รอยตัดนี้เรียกวา อิ
เควเตอร (Equator)  อิเควเตอรแบงโลกออกเปนสองสวนเทา ๆ กัน สวนที่อยูเหนืออิเควเตอร    
เรียกวา   ซกีโลกภาคเหนือ (Northern hemisphere)  และสวนที่อยูใตอิเควเตอร เรียกวา ซีกโลก
ภาคใต   (Southern hemisphere) 

ละติจูด (Latitude)  เปนรอยตัดบนทรงกลมของโลกที่เกิดจากการใช plane หลาย ๆ plane   
ตัดผาน  โดย plane เหลานีต้องขนานกับ plane ของอิเควเตอร   และตองตั้งฉากกบัแกนของโลก                              

ลองจิจูด (Longitude or Meridians of longitude)  เปนรอยตัดบนทรงกลมของโลกที่เกิดจาก
การใช plane หลาย ๆ plane ตัดผานเชนเดียวกัน  แต plane เหลานี้ตองตัดผานขั้วโลกเหนือ  ขัว้โลกใต   
และตั้งฉากกบั plane ของอิเควเตอรของโลก รอยตัดบนทรงกลมของโลก  หรือเมอริเดียน หรือลองจิจูด  
เปนวงกลมมีจุดศูนยกลางอยูที่จุดศูนยกลางของโลก รัศมียาวเทากบัรัศมีของโลก เรียกวงกลมนีว้า  วง
ใหญ (Great circle)  ลองจิจูดทุกเสนจะตั้งฉากกับละติจูดดวย  

การกําหนดตําบลทีข่องจุดตางๆในระบบพิกัดภูมิศาสตรน้ี  กําหนดเปน ชื่อของละติจูด  และ
ลองจิจูด ทีผ่านจุดนั้น การตั้งชื่อละตจูิดตั้งตามมุมวัดเปนองศาที่จุดศูนยกลางของโลก โดยวัดจาก 
plane  ของอิเควเตอรไปตามแนวลองจิจูดที่ผานจุดนั้น  ตามดวยทศิเหนือ (N) หรือทิศใต (S)  ขึ้นอยูกับ 
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วาการวัดมุม ไปทางซีกโลกภาคเหนือ  หรือทางซีกโลกภาคใต   เชน  ละติจูด 30o N   (LAT 30o  N 
หรือ φ 30o N)  หรือ  ละตจูิด 15o S   (LAT 15o S หรือ φ 15o S )  เปนตน  มุมละติจูดมีคาตั้งแต  0o – 
90o  ทั้งทางซีกโลกภาคเหนือ  และซีกโลกภาคใต 

สําหรับการตั้งชื่อลองจิจูดนัน้ ตั้งตามมุม วัดเปนองศาที่จุดศูนยกลางของโลก  โดยวัดจาก plane 
ของลองจิจูดทีผ่านหอตรวจดาวเมืองกรีนิช  ประเทศอังกฤษ (The Royal Observatory Greenwich, 
England)  ไปตามแนวอิเควเตอรจนถึงลองจิจูดที่ผานจดุนั้น  ตามดวยทศิตะวนัออก  (E)  หรือทศิตะวนัตก 
(W)  ขึ้นอยูกบัวาการวดัมุมน้ีวัดไปทางทศิตะวนัออก หรือทิศตะวนัตกของลองจิจูดที่ผานหอตรวจดาวเมือง
กรีนิช  เชน  ลองจิจูด 105o E (LONG 105o E หรือ λ 105o E) หรือ ลองจิจูด 54o W (LONG 54o W หรือ 
λ 54o W ) เปนตน  มุมลองจิจูดมีคาตั้งแต  0o – 180๐o  ทั้งทางซีกโลกตะวันออก  และซีกโลกตะวันตก 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปท่ี  ๒  ละติ จูด  เปนรอยตัด  เกิดจาก  plane 
หลาย ๆ plane ตัดผาน โดย plane เหลานี้ตอง
ขนาน กับ plane ของอิเควเตอร 
 

รูปท่ี ๑ อิเควเตอร เปนรอยตัดบนทรงกลมของ
โลก เกิดจากการใช plane ตัดผาน โดย plane นั้น
ตองตั้งฉากกับแกนของโลกที่จุดศูนยกลาง  
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พิกัดภูมิศาสตร 
 

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

รูปท่ี ๓ ลองจิจูดเปน       รอยตัดบนทรงกลม 
ของโลก  เกิดจากกการใช plane หลาย ๆ plane 
ตัดผาน โดย plane เหลานี้ตองผานขั้วโลกเหนือ 
ขั้วโลกใต และต้ังฉากกับ plane ของอิเควเตอร 
 

Pn 

Ps 

φ 
φ 

ละติจูดเหนือ 

ละติจูดใต 

รูปท่ี ๔  มุมละติจูด 

อิเควเตอร 
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พิกัดทองฟา ( Celestial coordinates ) 
ระบบของพิกดัทองฟาทีใ่ชในการเดินเรือดาราศาสตรมีอยู ๒ ระบบ คือ  ระบบอิเควเตอรทองฟา  

(Celestial equator system of coordinates) เปนระบบตําบลที่ของวตัถุทองฟา โดยอางถึงอิเควเตอร
ทองฟา (Celestial equator)   ใชสําหรับกําหนดตําบลทีข่องวตัถทุองฟาในชวงเวลาตางๆ  และ ระบบ
ขอบฟา  (Horizon system of coordinates)  เปนระบบตําบลที่ของวตัถุทองฟา  โดยอางถงึขอบฟา
ของผูตรวจ  ใชสําหรับคํานวณตําบลที่ของผูตรวจ  

ระบบอิเควเตอรทองฟา (Celestial equator system of coordinates)  ระบบน้ีกําหนดให
ทองฟาเปนรูปทรงกลม เรยีกวา ทรงกลมทองฟา (Celestial Sphere)  มีจุดศูนยกลางของระบบอยูที ่
จุดศูนยกลางของทรงกลมทองฟา หรือจุดศูนยกลางของโลก   การวัดพิกัดวัดมุมเปนองศาที่จุดศูนยกลาง
ของระบบโดยวัดไปตามอิเควเตอรทองฟา  หรือวัดจากอิเควเตอรทองฟาเปนหลัก 

แกนทองฟา  (Celestial axis)  คือ เสนสมมติทีต่อแกนของโลกออกไปในทองฟาจนถึงทรงกลม
ทองฟา  เราจะรูสึกวาทรงกลมทองฟาหมุนอยูรอบแกนนี้ จากทศิตะวนัออกไปทางทิศตะวันตก  

ข้ัวทองฟา  (Celestial poles) คือ จุดที่อยูปลายสุดทั้งสองขางของแกนทองฟาจุดที่ตรงกับ     
ขั้วเหนือของโลกเรียกวา ข้ัวทองฟาเหนือ (North celestial pole, NCP)  จุดที่ตรงกับขั้วใตเรยีกวา      
ข้ัวทองฟาใต  (South celestial pole, SCP)  

เมอริเดียนทองฟา  (Celestial meridians) คือ วงใหญบนทรงกลมทองฟา  ที่เกิดจากการ
ขยายเมอริเดียนของโลกออกไปตัดกับทรงกลมทองฟา  เมริเดียนทองฟาจะผานขั้วทองฟาทั้งสองขั้ว  

 

λ 

Pn 

Ps 

ลองจิจูด 0o 
(ลองจิจูดที่ผาน Greenwich) 

ลองจิจูดตะวันออก ลองจิจูดตะวันตก 

รูปที่ ๕ มุมลองจิจูด 

λ 
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อิเควเตอรทองฟา   (Celestial equator or The equinoctial)  คือ  วงใหญบนทรงกลมทองฟา  
ซ่ึงเกิดจากการขยายอิเควเตอรของโลกออกไปตัดกบัทรงกลมทองฟา   

ดิคลิเนชั่น   (Declination, d)  เปนมุมที่จุดศูนยกลางของทรงกลมทองฟา หรือจุดศูนยกลาง
ของโลก วัดจากอิเควเตอรทองฟา ไปตามเมอริเดียนทองฟาที่ผานวัตถุทองฟาจนถึงวตัถุทองฟา  ชื่อ
ของดิคลิเนชัน่ขึ้นอยูกับทศิทางของการวัดมุม   หากวัดไปทางเหนอืของอิเควเตอรทองฟา  วัตถุทองฟา
น้ันมีดิคลิเนชัน่เหนือ (N)  หากวัดไปทางใตของอิเควเตอรทองฟา  วัตถุทองฟานัน้มีมีดิคลิเนชัน่ใต (S) 

มุมเวลา  (Hour angle, HA) คือ มุมระหวางเมอริเดียนทองฟาสองเสน (มุมที่แกนทองฟาเกิด
จาก plane ของเมริเดียนทองฟา  สอง plane ตัดกัน) 

มุมเวลากรีนิช  (Greenwich hour angle, GHA)   มุมระหวางเมอรเิดียนทองฟาที่ผานหอตรวจ
ดาวเมืองกรีนิช  ประเทศอังกฤษ   กับเมอริเดียนทองฟาที่ผานวตัถทุองฟา  วัดไปทางทิศตะวนัตก  

มุมเวลาไซเดอเรียล  (Sidereal hour angle, SHA)  มุมระหวางเมอริเดียนทองฟาที่ผานจุดราศี
เมษ  (Aries)  กับเมอริเดียนทองฟาที่ผานวัตถุทองฟา  วัดไปทางทศิตะวันตก  

ไรทแอสเซนชั่น  (Right Ascension, RA)   มุมกลบัของ SHA (RA = 360o -  SHA) 
มุมเวลาตําบลที่  (Local hour angle, LHA) เปนมุมระหวางเมอริเดียนทองฟาที่ผานผูตรวจ  

กับเมอริเดียทองฟาที่ผานวตัถุทองฟา  โดยวัดไปทางทิศตะวันตก  
 

ระบบอิเควเตอรทองฟา 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ดิคลิเนชั่นใต 

รูปที่ ๖ ดิคลเินชั่น  

NCP 

SCP 

อิเควเตอรทองฟา d 
d 

ดิคลิเนชั่นเหนือ 
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ระบบขอบฟา (Horizon system of coordinates) ระบบน้ีกําหนดใหทองฟาเปนรูปทรงกลม  
มีจุดศูนยกลางของระบบอยูที่จุดศูนยกลางของทรงกลมทองฟา หรือจุดศูนยกลางของโลก การวัดพิกัด   
วัดมุมเปนองศาที่จุดศูนยกลางของระบบโดยวัดไปตามขอบฟาของผูตรวจ หรือวัดจากขอบฟาของผูตรวจ
เปนหลัก 

เซนิธ (Zenith, Z)  คือจุดบนทรงกลมทองฟาที่เกิดจากการตอแกนจากจุดศูนยกลางของโลกผาน
ศรีษะของผูตรวจไปตัดกับทรงกลมทองฟา  เซนิธเปนจุดบนทรงกลมทองฟาแทนตําบลทีข่องผูตรวจ และ
เปนขั้วทรงกลมทองฟาในระบบพิกัดนี้ สวนจุดบนทรงกลมทองฟาอีกซีกโลกหนึ่งที่อยูตรงขามกับเซนิธ 
เรียกวา เนเดอร (Nadir) 
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ขอบฟา (Horizon) คือ วงใหญบนทรงกลมทองฟา ทีต่ั้งฉากกบัแกนทีล่ากผานเซนิธ และเนเดอร
(เสนขอบฟาทีผู่ตรวจมองเห็นอยูรอบ ๆ ตวัของผูตรวจ) 

วงสงูหรือวงดิ่ง  (Circles of altitude or vertical circles) คือ วงใหญบนทรงกลมทองฟา ที่
ผานเซนิธ และเนเดอร  วงสูงทุกวงจะตั้งฉากกับขอบฟา 

สูงของวตัถุทองฟา (Altitude of celestial bodies, h)  คือ  มุมที่วัดจากขอบฟาไปตามวงสูงที่
ผานวัตถุทองฟาจนถึงวัตถทุองฟานั้น  

ไพรมเวอรตเิกิล  (Prime vertical)  คือ วงสูงทีต่ั้งฉากกบัเมอริเดียนของผูตรวจ (ตั้งฉากที่เซนธิ) 
แอซิมธั  (Azimuth) เปนมุมที่เซนธิ  วัดจากเมอริเดียนของผูตรวจไปจนถึงวงสงูที่ผานวตัถุ

ทองฟา  การนับแอซิมัธมีอยู ๒ อยาง  คือ  
แอซิมัธ ใชอักษรยอวา Az เปนมุมทีว่ดัจากทิศเหนอื (N) หรือทิศใต (S) ของผูตรวจ  

แลวแตวา  ผูตรวจจะอยูซีกโลกเหนือหรือซีกโลกใต  วัดไปทางทศิตะวันออก (E) หรือทิศตะวนัตก (W) 
ซ่ึงขึ้นอยูกับวตัถทุองฟานัน้ วาจะอยูทางทิศตะวันออก หรือทางทศิตะวนัตกของผูตรวจ มุมแอซิมัธน้ีใชใน
รูปสามเหลี่ยม ดาราศาสตร  

แอซิมัธจริง  (True Azimuth) ใชอักษรยอวา  Zn  เปนมุมที่วัดจากทิศเหนือของผูตรวจ
ไปทางทิศตะวันออกจนถึงวงสูงที่ผานวตัถุทองฟน้ัน  มีคาตั้งแต 0o ถึง 360o ไมวาผูตรวจจะอยูละติจูด
เหนือหรือใตกต็าม 

 
ความสัมพนัธของระบบพิกัด 

ตามที่กลาวมาแลววา การหาตําบลที่เปนการหาความสัมพันธของตําบลที่ทีต่องการรูพิกัดกับ  
ตําบลที่ที่รูพิกดัแลว ในการเดินเรือดาราศาสตรการหาตําบลทีเ่รือไดจากการวัดสูงของวัตถุทองฟา (การวัดสูง 
ใชระบบขอบฟา) ซ่ึงตําบลที่ของวตัถทุองฟาเปนระบบพิกัดอิเควเตอรทองฟา และตําบลทีเ่รือทีต่องการรูคา 
เปนระบบพิกดัภูมิศาสตรน้ัน  ใชระบบพกิัดตางกนั  แตระบบพิกัดทัง้สองมีความสมัพันธซ่ึงกนัและกันดังนี ้
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ตารางเปรยีบเทียบระบบพิกัด 
 

ระบบพิกัดอิเควเตอรทองฟา ระบบพิกัดภูมศิาสตร 

๑) กําหนดใหทองฟาเปนรูปทรงกลม 
 
๒) จุดศูนยกลางของระบบ      อยูที่จุดศูนยกลาง 
ของทรงกลมทองฟา หรือ จุดศูนยกลางของโลก 
 
๓) การวัดพิกัดวัดมุมเปนองศา    ที่จุดศูนยกลาง 
ของระบบ   โดยวัดไปตามอิเควเตอรทองฟา  หรือ 
วัดจากอิเควเตอรทองฟา 
 
๔) พิกัดของตาํบลที่    กําหนดเปน    ดิคลิเนชั่น  
และ มุมเวลากรีนิช 
 
๕) ดิคลิเนชั่น  เปน มุมทีจุ่ดศูนยกลางของระบบ วัด
จากอิเควเตอรทองฟาไปตามเมอริเดียน 
ทองฟาที่ผานวัตถุทองฟา  จนถึงวัตถุทองฟา 
 
๖) มุมเวลากรีนิช  เปน มุมทีจุ่ดศูนยกลางของระบบ    
ระหวางเมอริเดยีนทองฟาที่ผานหอตรวจดาวเมืองกรนีิช  
ประเทศอังกฤษ   กับเมอริเดยีนทองฟาที่ผานวัตถ ุ
ทองฟา  
 

๑) กําหนดใหโลกเปนรูปทรงกลม 
 
๒) จุดศูนยกลางของระบบ  อยูที่ จุดศูนยกลางของโลก 
 
 
๓) การวัดพิกัดวัดมุมเปนองศา     ที่จุดศูนยกลาง 
ของระบบ  โดยวัดไปตามอิเควเตอร   หรือวัดจาก 
อิเควเตอร 
 
๔) พิกัดของตาํบลที่    กําหนดเปน   ละตจิูด   และ  
ลองจิจูด 
 
๕) ละติจูด  เปน มุมทีจุ่ดศูนยกลางของระบบ วัดจาก   
อิเควเตอรของโลก   ไปตามเมอริเดียนของโลกที่ผาน
ผูตรวจ  จนถงึผูตรวจ 
 
๖) ลองจิจูดเปน   มุมทีจุ่ดศูนยกลางของระบบ 
ระหวางเมอริเดยีนของโลก  ที่ผานหอตรวจดาว 
เมืองกรนีิช  ประเทศอังกฤษกับเมอริเดียนของโลก   
ที่ผานผูตรวจ 
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รูปท่ี ๘ ระบบขอบฟา 

NCP 

SCP 

GHA  

d 

เมอรเิดียนผาน  

รูปที่ ๙ ความสัมพันธของระบบพกิัด

เมอริเดียนผาน 
Greenwich 

GHA 

รูปท่ี ๙ ความสัมพันธของระบบพิกัด 
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สรุประบบพิกัด 
ระบบพิกัดทั้งสองระบบมี จุดศูนยกลางของระบบรวมกัน ที่จุดศูนยกลางของโลก  จุดอางอิง 

ไดแก  ข้ัวเหนือ  ข้ัวใต  เมอริเดียน และอิเควเตอร  ของระบบมีความคลายกัน  เน่ืองจาก ขั้วเหนือ  
ขั้วใต  เมอริเดียน และอิเควเตอร  ของระบบอิเควเตอรทองฟาเกิดจากการตอแกนของโลก และเกิดจาก
การขยายเมอริเดียน  และอิเควเตอรของโลกออกไปตดักับทรงกลมทองฟา  พิกัดของระบบวดัเปนมุม
ที่จุดศูนยกลาง  การวัดพิกัดเปนมุมน้ีทําใหกําหนดพิกัดวัตถุได  โดยไมตองคํานึงวาวตัถน้ัุนจะอยูสูง
จากจุดศูนยกลางเทาใด  พิกัดของทั้งสองระบบที่วดัจากจุดอางอิงที่คลายกัน จึงนํามาแทนกันได  
น่ันก็คือ  ดิคลิเนชั่น (d) กับ ละตจิูด (φ)  และ มุมเวลากรีนิช (GHA)  กับ  ลองจิจูด (λ)  สามารถ
นํามาแทนกันได  หรือนําพิกัดของวัตถทุองฟามาพลอตในแผนที่เดินเรือได 

ในฉบบัน้ีไดกลาวถึงความเปนมาของการเดินเรือ  และระบบพิกัดที่ใช  ซ่ึงเปนหัวใจของการเดินเรอื 
มาพอสังเขปแลว  ในฉบับตอไปจะกลาวถึงแนวความคิด  และวธิีการหาตําบลที่เรือดาราศาสตร  ซ่ึงเปน
บทสรุปในการเดินเรือดาราศาสตรตอไป   
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