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 นักเดินเรือหลายทานคงเริ่มคุนเคย หรือไดยินเรื่องเก่ียวกับระบบการแสดงผลขอมูลแผนที่
เดินเรืออิเล็กทรอนิกส - ECDIS หรือแผนที่เดินเรืออิเล็กทรอนิกส - ENC มาบาง บางทานอาจสงสัยหรือ
ยังไมมีความเขาใจ ซ่ึงการจะทําความเขาใจเกี่ยวกบัระบบทั้งสองนี้อยางถองแทอาจเปนเรื่องยาก เน่ืองจาก 
มีเน้ือหาและขอกําหนดตามมาตรฐานของระบบมาก และไมคอยมีบทความ เอกสาร หรือสิ่งพิมพภาษาไทย 
ที่เผยแพรความรูในเรื่องดังกลาวนี้มากนกั ที่เห็นผานตาอยูก็มีบทความที่พิมพลงในวารสารอุทกสารของ
กรมอุทกศาสตร เทานั้น 
 ระบบการแสดงผลขอมูลแผนที่เดินเรืออิเล็กทรอนิกส (Electronic Charting Display and 
Information System – ECDIS) คือระบบการนําเรืออัตโนมัติที่มีฐานขอมูลแผนที่เดินเรือ และขอมูลอ่ืน ๆ 
ที่เปนประโยชนตอการนําเรอื เชื่อมตอกับอุปกรณเครือ่งชวยในการเดินเรืออิเล็กทรอนิกส ประมวลผล
ขอมูลทั้งหมดแสดงบนจอภาพเพื่อชวยผูนําเรือวางแผนการนําเรือ (Route Planning) ติดตามเสนทาง
เดินเรือ (Route Monitoring) และชวยตดัสินใจ (Assist to Decision Making) เพ่ือใหการนําเรือมีความ
ปลอดภัยมากขึ้น ระบบดังกลาวนี้ปจจุบนัมีเรือเดินสมุทรมากกวา ๘๐,๐๐๐ ลําใช ระบบ ECDIS น้ีมี    
ความเกี่ยวของกับแผนที่เดินเรือแบบอิเลก็ทรอนิกส (Electronic Navigation Chart - ENC) เปนอยางมาก 
เน่ืองจากเปนขอมูลหลักของระบบ สําหรับประเทศไทยปจจุบันหนวยงานของรฐัโดย กรมอุทกศาสตร 
กองทัพเรือ เปนผูดูแลรับผิดชอบดําเนินการในการผลิตแผนที่เดินเรืออิเล็กทรอนิกส ใหเปนไปตามขอกําหนด 
ที่องคการทางทะเลสากล (International Maritime Organization – IMO) และองคการอุทกศาสตรสากล 
(International Hydrographic Organization – IHO) กําหนดแผนที่เดินเรอือิเล็กทรอนิกส เปนความเกี่ยวพัน
ทางเทคโนโลยีกับระบบการนําเรืออัตโนมัติสมัยใหม ในการจัดการใหเกิดความปลอดภัยในการเดินเรือ  
ดวยประสทิธภิาพของการจดัการทีแ่สดงออกมากกวาเพยีงเปนเครื่องคอมพวิเตอรธรรมดาทัว่ ๆ ไป ระบบ 
การนําเรืออัตโนมัติสมัยใหมจะแสดงรูปแบบการเดินเรือ และการนําเรือในขณะเวลานัน้ ๆ โดยการผสมผสาน 
หรือบูรณาการขอมูลขาวสารที่ไดรับจากระบบเครื่องชวยการเดินเรือตาง ๆ เชน เครื่องหาตําบลที่เรือดวย
ดาวเทียมระบบ GPS เข็มทศิไยโร เรดาร เครื่องวัดความเร็วเรือ และเครื่องวัดความลึกน้ํา ขอมูลเหลานี้  
จะถูกนํามาประมวลผลรวมกับแผนที่เดินเรืออิเล็กทรอนิกส  เพ่ือแสดงตําบลที่ของเรือบนพื้นโลกไดอยาง 
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ตอเน่ืองสัมพันธกับแผนดิน ที่หมายบนฝง เครื่องหมายชวยการเดินเรือ รวมทั้งบริเวณพื้นที่อันตรายที่
ผูนําเรือไมสามารถเห็นได ทั้งน้ีเพ่ือเปนเครื่องชวยในการตัดสินใจโดยอัตโนมัติใหผูนําเรือสามารถนําเรือ
ไดอยางถูกตอง ปลอดภัย       

 
 ปจจุบันระบบการนําเรืออัตโนมัติสมัยใหม ไดถูกนําออกมาใชสําหรับการเดินเรืออยางแพรหลาย 
เพ่ือตอบสนองตอความตองการของนักเดินเรือ อยางไรก็ตามบรษิัทผูผลิตตาง ๆ ทั่วโลกตางผลิตขึ้นมา
ดวยมาตรฐานการผลติทีแ่ตกตางกนั จนอาจสงผลตอมาตรฐานความปลอดภยัในการเดินเรือขึ้นได  ดังนั้น 
เพ่ือแกปญหาดังกลาว และใหเปนไปตามขอกําหนดในอนุสัญญาวาดวยความปลอดภัยของชีวติและทรัพยสิน 
ในทะเล ป ๑๙๗๔ (Safety of Life at Sea Convention – SOLAS 1974) บทที่๕ ขอที่ ๒๐ ความวา “All 
ships shall carry adequate and up to date charts, sailing directions, list of lights, tide tables, and all 
other nautical publication which is for the intended voyage”   องคการทางทะเลสากล - IMO จึง
กําหนดแบบพื้นฐานที่เปนมาตรฐานของระบบการนําเรืออัตโนมัติสมัยใหมไว ๒ แบบที่สามารถยอมรับใช
งานบนเรือเดินทะเล เพ่ือใหเกิดความปลอดภัยในการเดินเรือได คือ 

๑. ECDIS -Electronic Chart Display and Information System 
๒. ECS - Electronic Chart System  

ซ่ึงแบบหลังน้ีมีลักษณะการทํางานคลายกับ ECDIS แตไมสามารถทํางานตาม IMO Performance 
Standard for ECDIS ที่กําหนดได  ทั้งน้ีเน่ืองจากอาจมีองคประกอบบางอยางไมครบสมบูรณ สําหรับ
ระดับต่ําสุดของความเชื่อถอืได และฟงกชันการใชงานที่ IMO กําหนดไวในมาตรฐานที่ ECDIS จะตองมี
ความสามารถพอเพียงในการรองรับการทาํงานแทนที่แผนที่กระดาษได     
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 ตั้งแตป พ.ศ. ๒๕๔๔ เปนตนมาจนถึงปจจุบัน กองทัพเรือสหรัฐอเมริกา โดย U.S. Naval 
Oceanographic Office – NAVOCEANO ไดรวมกับมหาวิทยาลยั Southern Mississippi - USM จัดตั้ง   
หองวิจัยขึ้นโดยเฉพาะเพื่อทําการวิจัย ระบบการแสดงผลขอมูลแผนเดินเรืออิเล็กทรอนิกสทางทหาร Electronic 
Charting Display and Information System - Navy หรือ ECDIS – N ขึ้นโดยมีวตัถุประสงคเพ่ือนําระบบ
ดังกลาวไปใชงานในกองทัพเรือสหรฐัอเมริกา ระบบดังกลาวนี้จะมีความสลบัซับซอนมากกวาระบบ ECDIS
ที่เรือทั่ว ๆ ไปใช นอกจากจะสามารถใชงานในเรื่องการเดินเรือทั่ว ๆ ไปไดอยางปลอดภัยแลว ยัง
สามารถใชเปนระบบประกอบในการรบทางเรือไดทุกภูมิภาคบนโลกอยางมีประสิทธิภาพ ไมวาจะเปน
การสงครามปราบเรือดําน้ํา การปฏิบัตกิารยกพลขึ้นบก สงครามทุนระเบิด หรือการปฏิบัตขิองหนวย
สงครามพิเศษทางเรือ เปนตน การนํามาใชของระบบ ECDIS – N น้ีนอกจากจะใชในกองทัพเรือ
สหรัฐอเมริกาแลว ประเทศที่เปนพันธมิตร เชน ประเทศในกลุม NATO อาจสามารถไดรับการพจิารณาให
นําระบบดังกลาวไปใชงานในกองทัพได รูปแบบของขอมูลที่นํามาประกอบในระบบ  ECDIS – N และ   
ชั้นความลับของขอมูลอาจสามารถสรุปใหเห็นในภาพกวาง ๆ ไดดังน้ี 
 

ขอมูลดิจิตอลที่กําหนดไวใน ECDIS – N และชั้นการเขาถึงขอมูลทางทหาร 
Digital Product Paper Equivalent Classification 

Digital Nautical Chart (DNCtm) General, Coastal, Approach, & Harbor Unclassified 

Tactical Ocean Data (TOD) 0 Operating Areas(OPAREAs), Range markings Distribution Limited 

Tactical Ocean Data (TOD) 1 Bottom Contour (BC) Confidential 

Tactical Ocean Data (TOD) 2 Bathymetric Navigation Planning Chart (BNPC) Secret 

Tactical Ocean Data (TOD) 3 TBD As required 

Littoral Warfare Data (LWD)  Combat Chart Confidential 

Vector Database Update (VDU) Notice to Mariners Depends on product 

 
จากหัวขอขอมูลดังกลาวจะเห็นไดวา ECDIS – N จะตองนําขอมูลมาประกอบหลายสวนที่เพ่ิมเติมขึ้นมา
จากขอมูลในระบบ ECDIS ทั่ว ๆ ไปที่เรอืเดินทะเลใช 
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 จากเอกสารที่สามารถเปดเผยไดโดยองคการขาวกรองและภูมิสารสนเทศเชิงพ้ืนที่แหงชาติ 
National Geospatial Intelligence Agency เม่ือ ๒๐ มิถุนายน ๒๕๔๘ น้ีแจงวาที่ Norfolk, Virginia เรือรบ
สหรัฐอเมริกา ลําแรกที่ไดรับอนุญาตใหทําการทดลองใชระบบแผนที่เดินเรืออิเล็กทรอนิกสทางทหารเรือ
บนสะพานเดินเรืออยางเต็มรูปแบบ ในการเดินเรือ และการนําเรือโดยปราศจากการใชแผนที่เดินเรือ
กระดาษ ทั้งนี้เพ่ือเปนการพิสูจน และยืนยันวาเทคโนโลยีสมัยใหมของระบบการแสดงผลขอมูลแผน
เดินเรืออิเล็กทรอนิกสทางทหารที่กองทัพเรือสหรัฐอเมริกา นํามาใชมีประสิทธิภาพและความปลอดภัยใน
การใชงานเพื่อการเดินเรือ และเพ่ือใชในการปฏิบัติการทางทหารอยางแทจริง 
 ประวตัศิาสตรของการพัฒนาการเดินเรือ และเทคโนโลยีทางทหารคงจะตองจารึกไวอีกครั้งหนึ่ง 
เม่ือเรือรบประเภทฐานปลอยจรวดนําวถิีของสหรัฐอเมริกา ชื่อ USS Cape St. George (CG 71) เปนเรือรบ
ผิวนํ้าลําแรกที่ไดนํา   ระบบการแสดงผลขอมูลแผนเดินเรืออิเล็กทรอนิกสทางทหาร 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
หรือ ECDIS –N (Electronic Charting Display and Information System – Navy ) กับแผนที่เดินเรือระบบ
ดิจิตอล DNC (Digital Nautical Chart) ของหนวยงานองคการขาวกรองและภูมิสารสนเทศเชิงพ้ืนที่
แหงชาติ ของสหรัฐอเมริกา (National Geospatial Intelligence Agency - NGA) มาใชบูรณาการกับระบบ
อ่ืน ๆ เปนระบบในการเดนิเรือ นําเรือหลกัของเรือ รวมถึงระบบอํานวยการรบเพื่อการปฏบิตัิการทางทหาร 
ไดอยางมีประสิทธิภาพ จากการทดลองที่ผานมาสรุปผลวาระบบดังกลาวสามารถใชงานไดจริง 
 



ปที่ ๕ ฉบับที่ ๒                                                                                          เมษายน – มิถุนายน  ๒๕๔๘ 

            ๕ 
 
 
 Lt.Gen. James R. Clapper, Jr., (นายพลทหารอากาศนอกราชการ) ผูอํานวยการสํานักงาน
หนวยงานองคการขาวกรองและภูมิสารสนเทศเชิงพ้ืนที่แหงชาตขิองสหรัฐอเมริกา หรือ NGA กลาววา 
“ECDIS –N และอุปกรณอ่ืนในระบบภูมิสารสนเทศ – GIS และระบบแผนที่เดินเรืออิเล็กทรอนิกส 
จะถูกนํามาใชในกองทัพเรือสหรัฐอเมริกาเพื่อแกปญหาการเดนิเรือ เทคนคิ และพื้นทีก่ารยุทธ
ทางเรือที่ไมสามารถดําเนินการไดในอดีต การทดลองนํามาใชบนเรือ USS Cape St. George     
(CG 71) น้ีจะเปนเครือ่งยืนยันถึงกระแสคลื่นลูกใหมของเทคโนโลยีการเดินเรือ และการยทุธ   
ทางเรือในอนาคต  ซึ่งกองทัพเรือสหรัฐอเมริกา จะมีประสทิธิภาพในการเดินเรือทัว่โลก เพื่อ
สนับสนุนการปกปองความปลอดภัย และผลประโยชนของชาติตามวตัถุประสงค” 

 
 

 
บริเวณทาเรอื Pearl Harbor ขอมูล DNC 
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 ปจจุบัน ECDIS – N เปนอุปกรณเดินเรืออิเล็กทรอนิกสที่กองทัพเรอืสหรัฐอเมริกา ยอมรับใช 
โดยมีหนวยงานองคการขาวกรองและภูมิสารสนเทศเชิงพ้ืนที่แหงชาตขิองสหรฐัอเมริกา - NGA สนับสนุน 
แผนที่เดินเรืออิเล็กทรอนิกสทั่วโลกมากกวา ๕,๐๐๐ แผนที่และไดดําเนินการจัดทําโดยระบบดิจิตอล
บันทึกลงในแผน CD จํานวน ๒๙ แผนใชงานไดทันทีทีต่องการ  
 นักยุทธศาสตรชาวจีนผูมีชือ่เสียงอยาง ซุนวู (Sun Tzu) เชื่อวา “การขาวที่ดี ถูกตอง จะมี    
ผลตอการประเมินการรบทั้งกอนเขาทําการรบ ระหวางทําการรบ และเม่ือการรบสิน้สุดลง”  ความเชื่อน้ี
วิเคราะหวามีเหตุผลสามารถนํามาใชอางอิงได เชนเดียวกับชาติมหาอํานาจของโลกที่ไมมีคูแขงอยาง 
สหรัฐอเมริกา ที่พยายามนาํระบบ ECDIS – N ที่อาจกลาววาเปนระบบขอมูลขาวสารทางทหารสมัยใหม
มาใชงานในกองทัพเรือก็เพ่ือหวังผลใหมีชัยในการรบ และการปฏบิัติการทางทหารในทุกรูปแบบ ที่จะ
สามารถรักษาผลประโยชนของชาติในทกุ ๆ พ้ืนที่บนโลกตามทีต่นตองการ 
                                                        ----------------------------------------------- 
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